AEK215 - ELEKTRIK KUMANDA SISTEMLERI - Meslek Yiiksekokulu - Elektrik ve Enerji B&Iimii
Genel Bilgiler

Dersin Amaci

Elektrik kumanda sistemlerinin temel prensiplerini 6gretmek, gii¢ ve kumanda devrelerini glivenli ve dogru bir sekilde tasarlayabilme, cizebilme, kurabilme ve test
edebilme becerisi kazandirmaktir. Ayrica motor koruma elemanlarinin ve kumanda cihazlarinin kullanimini 6gretmek, asenkron motorlarin farkli kontrol yontemlerini
uygulayabilme, devrelerde karsilasilan arizalari analiz ederek ¢oziim Uretebilme yetkinligi kazandirmak hedeflenmektedir.

Dersin icerigi

Bu derste, elektrik kumanda sistemlerinin temel kavramlari, standartlari ve is glivenligi ilkeleri ele alinmaktadir. Kumanda elemanlari (buton, salter, kontaktor, role,
sigorta, termik réle) ve motor koruma elemanlarinin calisma prensipleri incelenmektedir. Gli¢ ve kumanda devrelerinin cizimi, kurulumu ve test edilmesi 6gretilmekte;

asenkron motorlarin farkli kontrol yéntemleri (dogrudan yol verme, yildiz-ticgen yol verme, frenleme vb.) uygulamali olarak goésteriimektedir. Ayrica zaman réleleri,
otomatik kontrol devreleri, kilitlemeli ve ters-yon kontrol devreleri gibi ileri uygulamalar islenmekte, ariza analizi ve ¢6zim yontemleri Gzerinde durulmaktadir.

Dersin Kitabi / Malzemesi / Onerilen Kaynaklar

ilhami Colak, Ramazan Bayindir. (2007) Elektrik Kumanda Devreleri. Seckin Yayinev i<br /> <br /> Murat Ceylan. (2024). Elektromekanik Kumanda Sistemleri ve PLC.
Seckin Yayinevi .<br /> <br /> Ali Ozdemir. Otomatik Kumanda Elektromekanik Kumanda Sistemleri. Birsen Yayinevi <br /> <br /> Bilgisayar, Projeksiyon, elektrik
kumanda elemanlari ve elektrik motorlar, elektrik kumanda similasyon programi

Planlanan Ogrenme Etkinlikleri ve Ogretme Yoéntemleri

Anlatim, soru-cevap, Grup calismasi, Beceri gelistirme calismasi.

Ders icin Onerilen Diger Hususlar

Haftalik Ders Notlarina Linkten Ulasabilirsiniz:

Dersi Veren Ogretim Elemani Yardimcilar

Dersin Verilisi

Dersin teorik kisminin anlatilmasinin ardindan, uygulama bélimiinde elektrik kumanda devre elemanlari kullanilarak asenkron motorlarin kontroli gerceklestirilmektedir.
Dersi Veren Ogretim Elemanlari

Ogr. Gér. Dr. Ayberk Calpbinici

Program Ciktisi

O S

Glc ve kumanda devrelerinin temel prensiplerini aciklar.
Kumanda elemanlarini ve motor koruma rélelerini dogru ve guvenli sekilde kullanabilir.

. Gug ve kumanda devrelerini dogru ve eksiksiz olarak izebilir.
. Gui¢ ve kumanda devrelerini dogru ve glivenli sekilde kurabilir.

ihtiyaca uygun asenkron motor kontrol ve giic devrelerini kurabilir.

Haftalik icerikler

Sira Hazirlik Bilgileri

Laboratuvar

Ogretim
Metodlan

Teorik

Uygulama

1 Sisteme yUkll 1. Hafta Ders  Kontrol laboratuvarindaki ~ Anlatim, soru- Elektrik kumanda sistemlerine giris, Bu hafta uygulama yok.
Notu, Elektrik Kumanda elektrik kumanda cevap. temel kavramlar ve is guivenligi
Devreleri Ders Kitabi elemanlari ve elektrik ilkeleri
Sayfa:19-109 motorlari kullanihr.

2 Sisteme yUkli 2. Hafta Ders  Kontrol laboratuvarindaki ~ Anlatim, soru- Kumanda elemanlari ve motor Kumanda elemanlari ve
Notu, Elektrik Kumanda elektrik kumanda cevap. koruma elemanlari: butonlar, koruma roleri
Devreleri Ders Kitabi elemanlari ve elektrik salterler, kontaktorler, roleler, tanitilacaktir.
Sayfa:35-109 motorlari kullanilir. sigortalar, termik roleler

3 Sisteme yukli 3. Hafta Ders  Kontrol laboratuvarindaki ~ Anlatim, soru- Kumanda devre semalarinda Kumanda devre
Notu, Elektrik Kumanda elektrik kumanda cevap, Grup kullanilan semboller ve standartlar ~ similasyon programi
Devreleri Ders Kitabi elemanlari ve elektrik calismasi, Beceri tanitilir ve kullanilir.
Sayfa:35-109 motorlari kullanilir. gelistirme calismasi.

4 Sisteme yUklU 4. Hafta Ders Kontrol laboratuvarindaki ~ Anlatim, soru- Basit kumanda devrelerinin ¢izimi ve Kumanda devre
Notu, Elektrik Kumanda elektrik kumanda cevap, Grup analizi similasyon programi
Devreleri Ders Kitabi elemanlari ve elektrik calismasi, Beceri kullanilir.
Sayfa:129-136 motorlari kullanihir. gelistirme calismasi.

5 Sisteme yukli 5. Hafta Ders  Kontrol laboratuvarindaki ~ Anlatim, soru- Glg ve kumanda devrelerinin Kumanda devre

Notu, Elektrik Kumanda
Devreleri Ders Kitabi
Sayfa:129-136

elektrik kumanda
elemanlari ve elektrik
motorlari kullanilir.

cevap, Grup
calismasi, Beceri

gelistirme calismasi.

kurulumu ve test edilmesi

elemanlarinin baglantisi
yapilir.



Sira Hazirlik Bilgileri

6 Sisteme yUkli 6. Hafta Ders
Notu, Elektrik Kumanda
Devreleri Ders Kitabi
Sayfa:62-66

7 Sisteme yikli 7. Hafta Ders
Notu, Elektrik Kumanda
Devreleri Ders Kitabi
Sayfa:129-151

9 Sisteme yuikli 7. Hafta Ders
Notu, Elektrik Kumanda
Devreleri Ders Kitabi
Sayfa:129-151

10 Sisteme yuklu 10. Hafta
Ders Notu, Elektrik
Kumanda Devreleri Ders
Kitabr Sayfa:161-171

11 Sisteme yuklu 11. Hafta
Ders Notu, Elektrik
Kumanda Devreleri Ders
Kitabi Sayfa:153-159

12 Sisteme yukli 12. Hafta
Ders Notu, Elektrik
Kumanda Devreleri Ders
Kitabi Sayfa:129-185

13 Sisteme yUkli 13. Hafta
Ders Notu, Elektrik
Kumanda Devreleri Ders
Kitabi Sayfa:129-185

14 Sisteme yuklu 14. Hafta
Ders Notu, Elektrik
Kumanda Devreleri Ders
Kitabi Sayfa:129-185

15 Sisteme yUkli 15. Hafta
Ders Notu, Elektrik
Kumanda Devreleri Ders
Kitabi Sayfa:129-185

is Yukleri

Aktiviteler

Teorik Ders Anlatim
Uygulama / Pratik

Derse Katihm

Ders Oncesi Bireysel Calisma
Ders Sonrasi Bireysel Calisma
Ara Sinav Hazirhk

Final Sinavi Hazirlik

Vize

Final

Degerlendirme

Aktiviteler
Vize

Final

Laboratuvar

Kontrol laboratuvarindaki
elektrik kumanda
elemanlari ve elektrik
motorlari kullanihr.

Kontrol laboratuvarindaki
elektrik kumanda
elemanlari ve elektrik
motorlari kullanihr.

Kontrol laboratuvarindaki
elektrik kumanda
elemanlari ve elektrik
motorlari kullanihr.

Kontrol laboratuvarindaki
elektrik kumanda
elemanlari ve elektrik
motorlari kullanilir.

Kontrol laboratuvarindaki
elektrik kumanda
elemanlari ve elektrik
motorlari kullanihr.

Kontrol laboratuvarindaki
elektrik kumanda
elemanlari ve elektrik
motorlari kullanihr.

Kontrol laboratuvarindaki
elektrik kumanda
elemanlari ve elektrik
motorlari kullanihr.

Kontrol laboratuvarindaki
elektrik kumanda
elemanlari ve elektrik
motorlari kullanihr.

Kontrol laboratuvarindaki
elektrik kumanda
elemanlari ve elektrik
motorlari kullanihr.

Ogretim
Metodlan
Anlatim, soru-

cevap, Grup
calismasi, Beceri

gelistirme calismasi.

Anlatim, soru-
cevap, Grup
calismasi, Beceri

gelistirme calismasi.

Anlatim, soru-
cevap, Grup
calismasi, Beceri

gelistirme calismasi.

Anlatim, soru-
cevap, Grup
calismasi, Beceri

gelistirme calismasi.

Anlatim, soru-
cevap, Grup
calismasi, Beceri

gelistirme calismasi.

Anlatim, soru-
cevap, Grup
calismasi, Beceri

gelistirme calismasi.

Anlatim, soru-
cevap, Grup
calismasi, Beceri

gelistirme calismasi.

Anlatim, soru-
cevap, Grup
calismasi, Beceri

gelistirme calismasi.

Anlatim, soru-
cevap, Grup
calismasi, Beceri

gelistirme calismasi.

Agirhgi (%)

40,00
60,00

Teorik

Zaman roleleri ve zaman ayarli
kumanda devreleri

Uc fazli asenkron motorlara
dogrudan yol verme yéntemleri

Vize

Yildiz-tiggen yol verme devreleri ve
uygulamalari

Cift devirli motor kontrol devreleri
ve frenleme yontemleri

Tek fazlh asenkron motorlarin yapisi
ve kumanda devreleri

Kilitlemeli devreler ve otomatik
kontrol devreleri

Ters-yon kontrol devreleri ve
uygulamalari

Kumanda devrelerinde ariza analizi,
test yontemleri ve ¢ozim teknikleri

Genel tekrar, uygulama 6rnekleri ve
dénem sonu degerlendirme

Sayisi Siiresi (saat)
14 2,00
14 1,00
14 1,00
14 1,00
14 1,00
2 1,00
2 1,00
1 1,00
1 1,00

Uygulama

Zaman rolelerinin devre
baglantisi ve kullanimi
ile ilgili uygulamalar
yapilir.

3 fazli asenkron motor
kontroll yapilir.

3 fazli asenkron
motorun yildiz Gicgen
kontrol yapilir.

Cift devirli motorlarin
hiz kontroll ve
frenleme uygulamalari

yapilir.

Tek fazli asenkron
motorlarin kontroli

yapilir.

Motorlarin kilitlemeli ve
otomatik calismasi ile
ilgili uygulamalar

yapilir.

Motorlarin devir yoni
kontroli ile ilgili
uygulamalar yapilir.

Motorlar farkh galisma
senaryolarinda
calistirilir.

Motorlar farkli calisma
senaryolarinda
cahstirtlir.



Elektrik ve Enerji B&limi / ALTERNATIF ENERJI KAYNAKLARI TEKNOLOJiSI X Ogrenme Ciktisi iliskisi

PC.1 PC.2 PC.3 PGC.4 PGC5 PC.6 PC7 PC8 PC9 PC10 PC 11 P.C. 12 P.C.13 P.C. 14
0C.1 4 1 1 2 5 3
0C.2 4 1 1 2 5 3
0C.3 4 1 1 2 5 3
6.c.4 4 1 1 2 5 3
6.c.5 4 1 1 2 5 3
Tablo
P.C. 1: Meslegi ile ilgili temel, glincel ve uygulamali bilgilere sahip olur.

P.C.2: s saghgi ve giivenligi, cevre bilinci ve kalite siirecleri hakkinda bilgi sahibi olur.
P.C.3: Meslegi icin glincel gelismeleri ve uygulamalari takip eder, etkin sekilde kullanir.
P.C. 4: Meslegiile ilgili bilisim teknolojilerini (yazilim, program, animasyon vb.) etkin kullanir.

P.C.5: Mesleki problemleri ve konulari bagimsiz olarak analitik ve elestirel bir yaklasimla degerlendirme ve ¢6ziim 6nerisini sunabilme becerisine
sahiptir.

P.C. 6: Bilgi ve beceriler diizeyinde dlstincelerini yazili ve sézll iletisim yolu ile etkin bicimde sunabilir, anlasilir bicimde ifade eder.
P.C. 7: Alaniile ilgili uygulamalarda karsilasilan ve 6ngoriilemeyen karmasik sorunlari ¢cézmek icin ekip Uyesi olarak sorumluluk alir.
P.C. 8: Kariyer yonetimi ve yasam boyu 6grenme konularinda farkindaliga sahiptir.

P.C.9: Alaniile ilgili verilerin toplanmasi, uygulanmasi ve sonuclarinin duyurulmasi asamalarinda toplumsal, bilimsel, klturel ve etik degerlere
sahiptir.

P.C. 10:  Bir yabana dili kullanarak alanindaki bilgileri takip eder ve meslektaslari ile iletisim kurar.

P.C. 11:  Alternatif enerji sistemleri icin otomasyon ve kontrol sistemleri tasarlar ve uygular.

P.C. 12:  Enerji tasarruf yontemleri ve enerji verimliligi ile ilgili hesaplama ve uygulama becerisi kazanir.
P.C. 13:  Elektrik devreleri, glic sistemleri ve elektronik sistemler hakkinda bilgi sahibi olur.

P.C. 14: Alternatif enerji sistemlerinin kurulumunu ve bakimini yapabilme becerisi kazanir.

0.C. 1:  Giic ve kumanda devrelerinin temel prensiplerini aciklar.

0.C.2: Kumanda elemanlarini ve motor koruma rélelerini dogru ve giivenli sekilde kullanabilir.
0.C.3: Gl ve kumanda devrelerini dogru ve eksiksiz olarak cizebilir.

0.C.4: Gig ve kumanda devrelerini dogru ve giivenli sekilde kurabilir.

0.C.5: ihtiyaca uygun asenkron motor kontrol ve giic devrelerini kurabilir.
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